
SHIBAURA INSTITUTE OF TECHNOLOGY
Intelligent Mechanical Systems Lab.

多種多様なシステムをRSNP通信可能にする汎用ユニットの開発 概要

各ロボット，デバイスの状態情報

Ex. ロボットの稼働有無，特定の動作回数

RSNPユニットを介してRSNP通信にて
インターネット経由でサーバに送信

端末上で各ロボット，デバイスの状態を把握

各ロボット，デバイスの状態がわかること
で管理，監視に役立てることができる．

岡野 憲，松日楽 信人 (芝浦工業大学) 知能機械システム研究室

※汎用ユニット(以下，RSNPユニットと記載)
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多種多様なシステムをRSNP通信可能にする汎用ユニットの開発 想定使用

• RSNPユニットをロボット
やデバイスに外付けするこ
とで，容易にRSNP通信可
能になる

• RSNPユニットは，バッテ
リーもしくは，USB給電に
より動作できる

• RSNP通信でロボットやデ
バイスの状態のデータを送
信することで，サーバにア
クセスして，端末から表示
を見ることができる
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多種多様なシステムをRSNP通信可能にする汎用ユニットの開発 システム構成

• RSNP 通 信 で は ，
Information_profile
における通知機能の
notify_state を 使 用
している

• RSNPユニットへの
接続方法は，各種用
意してある．ただし，
送信するデータの
フォーマットが決
まっているので，そ
れに沿って作成する
必要がある．
GitHubにて公開．
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多種多様なシステムをRSNP通信可能にする汎用ユニットの開発 状態表示

• 各ロボットからの状態
データをサーバのデータ
ベースに蓄積する．

• RSNPユニットから
サーバへXMLデータを
送信する．

notify_sateで送信する
XMLデータ


